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Erläuterung der WECO – Abkürzungen

Die nachstehend näher bezeichneten Abkürzungen dienen der Kennzeichnung der verschiedenen Schieberausführungen. Aus der Buchstabenfolge sind die Hauptmerkmale des betreffenden Schiebers bzw. des Antriebes zu erkennen.

a. Zwischenflanschschieber

( Gehäuse mit Baulänge nach EN 558-1 Reihe 20 / DIN 3202, Teil 3, „K1“ )

Bezeichnung

Bedienungsart 

HA – K1


Handrad – Antrieb, steigende Spindel

HAB – K1


Handrad – Antrieb, nichtsteigende Spindel

ZA – K1
Zylinder – Antrieb, Pneumatikzylinder oder Hydraulikzylinder

EA – K1
Elektro – Antrieb mit Handnotbetätigung

HEA – K1
Hebel – Antrieb

b. Vollflanschschieber

( Gehäuse mit Baulänge nach EN 558-1 Reihe 16 / DIN 3202, Teil 3, „K3“ )

Bezeichnung

Bedienungsart

HA – K3


Handrad – Antrieb, steigende Spindel

HAB – K3


Handrad – Antrieb, nichtsteigende Spindel

ZA – K3
Zylinder – Antrieb, Pneumatikzylinder oder Hydraulikzylinder

EA – K3
Elektro – Antrieb mit Handnotbetätigung

HEA – K3
Hebel – Antrieb

c. Zwischenflanschschieber ab DN 700 (auf Anfrage)
( Gehäuse leichte Ausführung mit freier Baulänge )

Bezeichnung

Bedienungsart

HAL


Handrad – Antrieb leichte Bauart steigende Spindel

HAL – B


Handrad – Antrieb leichte Bauart, nichtsteigende Spindel

ZAL


Zylinder – Antrieb leichte Bauart, Pneumatikzylinder oder





Hydraulikzylinder

EAL


Elektro – Antrieb leichte Bauart mit Handnotbetätigung

d. Vollflanschschieber ab DN 600 ( auf Anfrage )
( Gehäuse schwere Ausführung mit freier Baulänge )

Bezeichnung

Bedienungsart

HAS


Handrad – Antrieb schwere Bauart, steigende Spindel

HAS – B


Handrad – Antrieb schwere Bauart, nichtsteigende Spindel

ZAS
Zylinder – Antrieb schwere Bauart, Pneumatikzylinder oder Hydraulikzylinder
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